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© Barre de declenchement d'un bloc disjoncteur multipolaire assocte a un bloc declencheur auxiliaire. 



© La transmission du mouvement de declenchement en 
position accolee du bloc disjoncteur 10 et du bloc declencheur 
12 auxiliaire s'effectue au moyen d'une barre de declenchement 
26 modulaire, constitute par I'emboTtement transversal de deux 
doigts 44,52 avec ies leviers 30 de declenchement des poles 
14,16. Le doigt 44 est prisonnler dans un iogement 66 du levier 
30 appartenant au pdle 14 pour former une premiere liaison 
mecanique 47 bldirectionneile autorisant le declenchement 
multipolaire par transmission du mouvement de declenchement 
de i'un des poles 14 vers I'autre pdle 16, et vice-versa. Le doigt 
52 de la deuxieme liaison mecanique 48 unidirectionnelle 
coopere directement avec un epaulement 62 du levier 30 de 
I'autre p6le 16 adjacent au bloc declencheur 12. 
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Description 

BARRE DE DECLENCHEMENT D'UN BLOC DISJONCTEUR MULTIPOLAIRE ASSOCIE A UN BLOC 

DECLENCHEUR AUXILIAIRE 



L'invention est relative a un disjoncteur modulaire 
a bloc deciencheur auxiliaire, notamment differentiei 5 
ou a emission, susceptible d'etre accote et accou- 
ple a un bloc disjoncteur multipolaire ayant une 
pluraiite de poles juxtaposes, chaque pole dudit bloc 
disjoncteur comportant des contacts separables et 
un premier mecanisme d'actionnement desdits 10 
contacts, pilote soit manuellement par une manette 
de commande, soit automatiquement par un decien- 
cheur principal cooperant avec un levier de decien- 
chement en cas de surcharge ou de court circuit, les 
leviers de declenchement respectifs de deux pdles 15 
juxtaposes etant interconnects par un doigt trans- 
versal d'une premiere liaison mecanique bidirection- 
nelle pour former une barre de declenchement 
modulaire autorisant le declenchement multipolaire 
par transmission du mouvement de declenchement 20 
de I'un des poles vers I'autre pdle, et vice-versa, ledit 
bloc deciencheur auxiliaire renfermant un relais 
electromagnetique associe a un deuxieme meca- 
nisme de commande comprenant une manette de 
rearmement du bloc deciencheur et une deuxieme 25 
liaison mecanique unidirectionnelle de declenche- 
ment susceptible de transmettre Pordre de declen- 
chement du relais a la barre de declenchement du 
bloc disjoncteur. 

Selon un disjoncteur differentiei connu du genre 30 
mentionne, la transmission au niveau de la deuxieme 
liaison mecanique de Pordre de declenchement 
differentiei en provenance du relais vers la barre de 
declenchement du bloc disjoncteur s'effectue par 
i'intermediaire d'une piece auxiliaire d'accouplement 35 
qui doit etre obligatoirement mis en place lors de 
Passociation du bloc deciencheur differentiei au bloc 
disjoncteur. 

L'objet de Pinvention consiste a faciliter I'adapta- 
tion par Pinstallateur d'un bloc deciencheur auxiliaire 40 
a un bloc disjoncteur, pour constituer un disjoncteur 
multipolaire modulaire. 

Le disjoncteur selon Pinvention est caracterise en 
ce que le levier de declenchement du premier 
mecanisme de chaque pdle comporte un logement 45 
d6limit6 par un epaulement faisant saillie de la face 
laterale dudlt levier, et que le doigt de la premiere 
liaison mecanique bidirectionneile est engage en 
position accolee des blocs dans le logement du 
levier de declenchement de I'un des poles, alors que 50 
la deuxieme liaison mecanique unidirectionnelle 
comporte un doigt cooperant avec Pepaulement, 
sans penetrer dans le logement du levier de 
declenchement de Pautre pole adjacent au bloc 
deciencheur. 55 

L'introduction du doigt de declenchement du bloc 
deciencheur dans le pole voisin, et i'adaptation dudit 
doigt a la barre de declenchement s'effectuent 
directement lors de Paccolement des blocs, sans . 
piece intermediate de liaison. 60 

Le doigt de declenchement de la deuxieme liaison 
m6canique est integre au deuxieme mecanisme, et 
Pepaulement du levier de declenchement de chaque 



pole s'Btend paralieiement aux doigts respectifs des 
premiere et deuxieme liaisons m6caniques. 

D'autres avantages et caracteristiques ressorti- 
ront plus clairement de la description qui va suivre 
de deux modes de realisations donnes a titre 
d'exemples non limitatifs et representes aux dessins 
annexes dans lesquels: 

- la figure. 1 montre une vue sch6matique en 
elevation du disjoncteur, lors de ('assemblage 
d'un bloc deciencheur declenche a un bloc 
disjoncteur ouvert, la partie agrandie super- 
ieure representant la liaison mecanique de 
declenchement, et la partie agrandie inferieure 
montrant la liaison mecanique de rearmement 

- la figure 2 est une vue identique a celle de la 
figure 1, le bloc deciencheur etant arme, et le 
bloc disjoncteur ouvert; 

- la figure 3 est une vue identique a celle de la 
figure 1 t le bloc deciencheur etant arme, et le 
bloc disjoncteurferme; 

- la figure 4 est une vue identique a celle de la 
figure 1, le bloc deciencheur etant declenche, et 
le bloc disjoncteurferme; 

- la figure 5 represente une vue partielle du 
premier mecanisme d'actionnement des 
contacts d-un pdle du bloc disjoncteur, le 
mecanisme se trouvant en position de ferme- 
ture; 

' - la figure 6 est une vue identique a celle de la 
figure 5, en position d'ouverture du pole; 

- la figure 7 est une vue. partielle en coupe, a 
6chelle agrandie de la zone d'accouplement 
des deux blocs selon la figure 4; 

- la figure 8 est une vue partielle de prof il de la 
figure 7, au niveau de la deuxieme liaison 
mecanique unidirectionnelle de declenche- 
ment; 

- la figure 9 montre une vue sch6matlque de 
la barre de declenchement en position accoiee 
et accoupiee des blocs ; 

- la figure 10 repr6sente une vue partielle 
schematique d'une variante de realisation; 

Sur ies figures, un bloc d6clendheur 12 auxiliaire 
du type differentiei ou a emission est accole et 
accoupie a un bloc disjoncteur 10 bipolaire pour 
constituer un disjoncteur differentiei ou un disjonc- 
teur teiecommande. 

Le bloc disjoncteur 10 est form6 par la juxtaposi- 
tion de deux poles 14,16 standards comportant 
chacun une paire de bornes de raccordement, une 
paire de contacts 18,20 separables (figure 5 et 6) et 
un premier mecanisme 22 d'actionnement pilote soit 
manuellement par une manette 24 de commande a 
deux positions stables d'ouverture et de fermeture 
du disjoncteur, soit automatiquement par un decien- 
cheur principal magnetothermique (non represent6) 
actionnant une barre de declenchement 26 com- 
mune actionnant une barre de declenchement 26 
commune en cas. de surcharge ou de court-circuit. 
Les manettes 24 des deux poles 14,16 sont rell6es 
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mecaniquement entre elies par une barrette 28 
commune. Le mecanisme 22 (figures 5 et 6) de 
chaque pole 14,16 est du type decrit dans la 
demande de brevet europeen n° 86 402 267, et 
comprend un levier de declenchement 30 monte a 
pivotement sur un axe 32 porte par une platine 34 
susceptible de tourner autour d'un pivot 36 lors de 
I'ouverture et de la fermeture du disjoncteur. Une 
biellette 38 de transmission est intercalee entre la 
manette 24 et un accrochage (non represents) de la 
platine 34, 1 edit accrochage etant deverrouille par le 
tevier de declenchement 30 lors d'un defaut detecte 
par le declenchement magnetothermique. Cet ordre 
de declenchement peut etre transmis au pole voisin 
du bloc disjoncteur 10 par un doigt 44 transversal 
d'une premiere liaison mecanique 47 bidirectionnelle 
de declenchement (figures 5 et 9), formee par une 
aiguille auxiliaire reliant les extensions des Ieviers de 
declenchement 30 des deux poles. Les faces 
opposees du boitier 40 isolant de chaque pdle 
comportent une paire d'orifices 42 alignes, destines 
a assurer remission et la reception des ordres de 
declenchement entre les pdles du bloc disjoncteur 
10 et le bloc deciencheur 12. (Remission au niveau 
d'un pole s'exerce toujours vers la gauche, tandis 
que la reception provient de la droite (figure 9). 

Le bloc disjoncteur 10 pourrait bien entendu 
comporter une juxtaposition de trois poles pro- 
teges, ou d'un pole de phase avec un pdle de neutre. 

Le bloc deciencheur 12 auxiliaire renferme un 
relais electromagnetique 45 associe a un deuxieme 
mecanisme de commande 46 (voir figures 1 a 4). Le 
relais 45 est alimente par un transformateur differen- 
tiel ou par une commande a distance, de maniere a 
emettre un ordre de declenchement au bloc disjonc- 
teur 10 voisin. Le mecanisme 46 du bloc decien- 
cheur 12 est relie au bloc disjoncteur 10 par une 
deuxieme liaison mecanique 48 de declenchement, 
montree en detail a la partie superieure des figures 1 
a 4 et par une autre liaison mecanique 50 (voir partie 
inferieure) de rearmement du reiais 45 du bioc 
deciencheur 12. 

La deuxieme liaison mecanique 48 transmet 
i'ordre de declenchement du relais 45 a la barre de 
declenchement 26 par engagement d'un doigt 52 du 
mecanisme 46 dans Porrfice 42 situe dans la face de 
droite du pdle 16. La liaison mecanique 50 du 
mecanisme 46 comporte une manette 54 de rearme- 
ment equipee d'un ergot 56 d'entrainement coope- 
rant avec la manette 24 de commande du pdle 16. 
L'entraTnement de la manette 54 de rearmement du 
bloc deciencheur 12 par la manette 24 du bioc 
disjoncteur 10 est unidirectionnel dans le sens de la 
fermeture du mecanisme 22 d'actionnement. II n' y a 
aucune liaison positive entre les manettes 54,24 
dans le sens oppose d'ouverture du disjoncteur. 

Le mouvement de rearmement du mecanisme 46 
apres declenchement par le bloc deciencheur 12 
auxiliaire s'opere en deux phases distlnctes: 
-durant la premiere phase de transmission de 
I'ordre de declenchement du relais 45 par le doigt 52 
a la barre 26, le disjoncteur s'ouvre et un levier 
d'armement (non represent^) du mecanisme 46 
repousse automatiquement le relais 45 vers la 
position rearmee. La manette 54 se trouve par 



contre en position declenchee, la liaison mecanique 
50 etant inactive. 

- durant la deuxieme phase, la fermeture manuelle 
de la manette 24 du bloc disjoncteur 10 fait Intervenir 

5 la liaison 50 qui entraTne positlvement la manette 54 
vers la position rearmee, et llbere le reiais 45 de la 
force de rappel du levier d'armement du mecanisme 
46. Le bloc deciencheur 12 auxiliaire est aiors prdt a 
envoyer un nouveau ordre de declenchement au 

10 bloc disjoncteur 10. 

L'accouplement lateral des deux liaisons mecani- 
ques 48,50 du bloc deciencheur 12 auxiliaire sur le 
bloc disjoncteur 10 doit s'effectuer sans erreur. Le 
boitier 59 du bloc deciencheur 12 comprend a cet 

15 effet des pions 60 de positionnement susceptibles 
de s'engager dans des trous 61 de guidage 
menages dans le boitier 40 du pdle 16 (figure 7). les 
pions 60 et le doigt 52 de declenchement du bloc 
deciencheur 12 font saillie de la face laterale interne 

20 du boitier 59 en s'etendant parailelement I'un a 
I'autre, le doigt 52 ayant une longueur inferieure a 
celie des pions 60. Lors de I'accolement des deux 
blocs 10,12 le doigt 52 de la deuxieme liaison 
mecanique 48 traverse I 'orifice 42 de droite du pole 

25 16, et coopere soit avec un epaulement 62, soit avec 
une rampe 64 du levier de declenchement 30 selon 
I'etat arme ou declenche des mecanismes 22,46 de 
commande des blocs 10,12. L'6paulement 62 fait 
saiilie du levier 30 et s'etend parailelement au doigt 

30 52 de d6clenchement en etant situe entre (a rampe 
64 et un logement 66 borgne du levier 30. 

Differents cas de montage peuvent se presenter 
lors de ('association des blocs 10,12 par le client : 

- lorsque le bloc disjoncteur 10 est ouvert (manette 
35 24 sur 0 aux figures 1 et 2), le levier de declenche- 
ment 30 de chaque pdle 14,16 se trouve en position 
relevee (figure 6)correspondant a la position declen- 
chee de la barre de declenchement 26. La penetra- 
tion du doigt 52 de declenchement dans le pole 16, 

40 et l'accouplement des manettes 54,24 par I'ergot 56 
de la liaison mecanique 50 s'effectuent sans pro- 
blemes, independemment de la position declenchee 
(0 sur figure 1) ou armee (I sur figure 2) de la 
manette 54 du bloc deciencheur 12 auxiliaire. 

45 - lorsque le bloc disjoncteur 10 est ferme (manette 
24 sur I aux figures 3 et 4), (e levier de declenche- 
ment 30 de chaque pole 14,16 est en position 
abaissee (figure 5) correspondant a la position 
armee de la barre de declenchement 26. SI la 

50 manette 54 du bloc deciencheur 12 se trouve 
elle-m§me en position armee (I sur figure 3), 
I'accotement des blocs 10,12 est rendu possible 
grace a la penetration du doigt 52 de declenche- 
ment, et de l'accouplement des manettes 54,24. On 

55 remarque que la barrette 28 commune des manettes 
24 du bloc disjoncteur 10 est place en dessous de la 
manette 56 du bloc deciencheur 12 auxiliaire. Cette 
disposition est indispensable pour constituer la 
liaison mecanique 50 de rearmement. SI la manette 

60 54 est positlonnee dans la position declenchee (0 
sur figure 4), les manettes 54,24 se trouvent 
initiaiement en discordance. Le doigt 52 de declen- 
chement du bloc deciencheur 12 vient buter contre 
la rampe 64 (figures 7 et 8) , et fait pivoter le levier 30 

65 et la barre de declenchement 26 vers la position 
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d6ciench6e entrainant Touverture du bloc dlsjonc- 
teur 10. Ce mouvement pivotant de declenchement 
force results de !a transformation du mouvement 
d'accolement par Taction du doigt 52 sur la rampe 
64. Le declenchement force intervient avant Paccou- 
plement des manettes 24,54 grace a un jeu J (figure 
7) predetermine qui subsists entre ces dernferes 
lorsque le bout du doigt 52 vient en contact avec la 
rampe 64. Apres declenchement force, on se 
retrouve dans le cas du montage de la figure 1 , et 
I'association des blocs 10,12 est possible. La 
manette 24 du bloc disjoncteur 10 est plac6e en 
dessous de la manette 54 du bloc declencheur 12 
pour etabllr la liaison mecanique 50. iafermeture des 
contacts du bloc disjoncteur 10 par deplacement 
manuel de la manette 24 vers la position l (figure 5) 
entraine alors la manette 54 vers ia position armee 
du bloc declencheur 12 auxiliaire. 

La liaison mecanique 50 pourrait bien entendu 
etre bidirectionnelle par reunion permanente au 
moyen de I'ergot 56 des deux manettes 24,54 de 
commande des blocs 10,12 accoies. Le mecanisme 
46 du bloc declencheur 12 serait modifie, tel que le 
mouvement de rearmement du relais 45 serait 
derive du mouvement d'ouverture du disjoncteur. 

La liaison 50 pourrait d'autre part etre totalement 
sup prim ee, et le rearmement separe du bloc 
declencheur 12 auxiliaire serait dans ce cas opera 
manuellement par actionnement de la manette 54 
avant la fermeture du bloc disjoncteur 10. 

Dans ces deux variantes, le declenchement force" 
du bloc disjoncteur 10 par action du doigt 52 sur ia 
rampe 64 subsiste dans le cas d'une association par 
le client d'un bloc declencheur 12desarme aun bloc 
disjoncteur 10 arms. 

La figure 9 montre schematlquement la transmis- 
sion du mouvement de declenchement entre le bloc 
declencheur 12 et les poles 14,16 du bloc disjonc- 
teur 10. La barre de declenchement 26 est modulaire 
et est constitute par Temboitement transversal des 
doigts 52,44 avec les ieviers de declenchements 30 
des pdles 16,14. La barre 26 de declenchement du 
disjoncteur sert au declenchement multipoiaire, 
c'est a dire entre les deux pdles 14,16, et au 
declenchement par le bloc auxiliaire 12. Le fraction- 
nement de la barre 26 permet d'obtenir des 
mouvements drfferents dans les deux blocs 10,12. 
Dans le cas de la premiere liaison 47 multipoiaire, le 
doigt 44 transversaF de liaison est mis en place en 
usine entre les Ieviers 30 des deux poles 14,16 et 
penetre completement dans le logement 66 borgne 
m6nage dans te levier de declenchement 30 du pole 
14, et y reste prlsonnier. L'autre extr6mit6 du doigt 
44 est fixee dans un trou de mSme diametre, 
menage dans le levier 30 appartenant au pole 16. 
Cette liaison 47 bidirectionnelle autorise la transmis- 
sion du mouvement de declenchement dans les 
deux sens, c'est a dire du pdle 14 vers le p6le 16, et 
vice-versa. Au niveau de Taccouplement avec le bloc 
de declenchement auxiliaire 12, ia deuxieme liaison 
48 est unidirectionnelle, car le doigt 52 de declen- 
chement du mecanisme 46 ne penetre pas dans le 
logement 66 du levier 30 appartenant au pdle 16, 
mais coopere avec i'epauiement 62 dans un seul 
sens de rotation de la barre 26. La transmission du 



mouvement de declenchement s'effectue unique- 
ment vers la gauche, c'est a dire du bloc declen- 
cheur 12 vers le pdle 16, mais pas dans le sens 
Inverse. Le declenchement du bloc disjoncteur 10 a 
la suite d'une surcharge ou d'un court-circuit ne 
provoquera pas ie declenchement du bloc auxiliaire 
12. 

Les doigts 44,52 des premiere et deuxieme liaison 
47,48 sont alignes selon une direction paraiiele a 
Taxe de pivotement 32 du levier de declenchement 
30 de chaque pfile 14,16. 

L'emboitement du doigt de declenchement 52, du 
bloc auxiilaire 12 dans le pole 16 voisin s'effectue 
directement sans aucune piece intermediate de 
liaison, etant donne que le doigt 52 fait partie de la 
deuxieme liaison mecanique 48 int6gree dans le 
mecanisme 46. 

La variante de la figure 10 ne pr6voit pas de 
declenchement force en cas de discordance des 
manettes 24,54, mais un rappel autornatique de la 
manette 54 du bloc declencheur 12 au moyen d'un 
cliquet 70. Ce dernier est integre avantageusement 
dans I'ergot 56 de la manette .54. Lorsque le bloc 
disjoncteur 10 est ferme, etque le bloc declencheur 
12 se trouve en position desarmee, I'accolement des. 
deux blocs 10,12 provoque sous Taction du cliquet 
70 un mouvement de basculement de la manette 54 
vers la position armee, c'est a. dire en regard avec la 
manette 24. 



Revendicatlons 



1. Disjoncteur modulaire a bloc declencheur 
(12) auxiliaire, notamment differentiel ou a 
emission, susceptible d'etre accoie et accou- 
pI6 a un bloc disjoncteur (10) multipoiaire ayant 
40 une pluralite de poles (14,16) juxtaposes, 

chaque p6le dudit bloc disjoncteur (10) com- 
portant des contacts (18,20) separates et un 
premier m6canisme (22) d'actionnement des- 
dits contacts, pilote soit manuellement par une 
45 manette (24) de commande, soit automatique- 

ment par un declencheur principal cooperant 
avec un levier de declenchement (30) en cas de 
surcharge ou de court-circuit, les Ieviers de 
declenchement (30> respectifs de deux pdles 
50 (14,16) juxtaposes etant interconnect6s par un 

doigt (44) transversal d'une premiere liaison 
mecanique bidirectionnelle (47) pour former 
une barre de declenchement (26) modulaire 
autorisanf le declenchement multipoiaire par 
55 transmission du mouvement de declenchement 

de Tun des pdles (14) vers Tautre pdle (16), et 
vice-versa, ledit bloc declencheur 12 auxiliaire 
renfermant un relais electromagnettque (45) 
associe a un deuxieme m6canisme (46) de 
60 commande comprenant une manette (54) de 

rearmement du bloc declencheur (12) et une 
deuxieme liaison mecanique (48) unidirection- 
nelle de declenchement susceptible de trans- 
mettre Tordre de declenchement du relais 
65 (45)a ia barre de decienchement(26) du bloc 
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disjoncteur (10) caracterise en ce que le levier 
de declenchement (30) du premier mecanisme 
(22) de chaque pflle (14,16) comporte un 
logement (66) deiimite par un epaulement (62) 
faisant sailiie de la face laterals dudit levier (30), 
et que le doigt (44) de la premiere liaison (47) 
mecanique bidirectionnelle est engage en posi- 
tion accolee des blocs (10,12) dans le logement 
(66) du levier de declenchement (30) de Tun 
des poles (14), alors que la deuxieme liaison 
(48) mecanique unidirectionneile comporte un 
doigt (52) cooperant pour un sens de rotation 
predetermind de ia barre (26) avec i'epaulement 
(62), sans penetrer dans le logement (66) du 
levier de declenchement (30) de I'autre pole 
(16) adjacent au bloc declencheur (12). 

2. Disjoncteur modulaire selon la revendica- 
tion 1, caracterise en ce que I'epaulement (62) 
du levier de declenchement (30) de chaque 
pole (14,16) s'etend parallelement aux doigts 
(44,52) respectifs des premiere et deuxieme 
liaisons mecaniques (47,48), 

3. Disjoncteur modulaire selon Tune des 
revendications 1 ou 2, caracterise en ce que ies 
doigts (44,52) des premiere et deuxieme liai- 
sons mecaniques (47,48) sont alignes selon 
une direction parallele a I'axe de pivotement 
(32) du (evier de declenchement (30) de chaque 
pole (14,16). 

4. Disjoncteur modulaire selon la revendica- 
tion 3, caracterise en ce que ies faces oppo- 
sees du boTtier (40) isolant de chaque pdle 
(14,16) comporte une paire d'orifices (42) 
alignes selon la direction de la barre de 
declenchement (26) pour permettre le passage 
des doigts (44,52) des premiere et deuxieme 
liaison (47,48). 
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